


















Два датчика Три датчика Четыре датчика









Препятствие

Препятствие

Препятствие спереди-справа Препятствие спереди-слева
от автомобиля на расстоянии 0.8 метот автомобиля на расстоянии 0.5 метра



Препятствие сзади-слева Препятствие сзади-справа
от автомобиля на расстоянии 0.8 метра от автомобиля на расстоянии 0.5 метра
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Стена не менее 1 кв.м. менее 2-х метров

Автомобиль менее 1.5 метров

Взрослый человек менее 1.2 метра

Столб диаметром 0.4 метра
Высотой 1.0 метр менее 1.2 метра

1.Примеры определения точного расстояния
в зависимости от разного рода препятствий

Препятствие
Максимальная дальность

определения

ВНИМАНИЕ!!!

Во время движения
Вы можете включить систему,
нажав на педаль тормоза.
Если расстояние до препятствия
менее 0.3 метра, система не
будет определять расстояние.

2 Парковочный радар может работать
не корректно в следующих случаях :

·

·

.

2 Парковочный радар может работать
не корректно в следующих случаях :
.

Гладкая наклонная поверхность Гладкое препятствие
круглой формы

Звукопроницаемое препятствие
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